FORSVARETS MATERIELVERK
Huvudavdelningen for flygmateriel

HEMLIG

t 4 § logen 1937:245
874.C

ORSVARETS
MATERIELYERK

Antal blad: se inneh3lisforteckning
under varije flik

FPL AJ37

SPECIELL
FORARINSTRUKTION

M5800-370011
Del 2

Faststalid enligt
TOMT 37-00-919B

Kng}axsk‘ cet
o e LR
24

Exemplar nr

Bostifle frin
Férsvarets Bok- och Blankettférrad

SFi M7780-400172

Datum
15-02-01

Innehall, del 1

Andringsforteckning

Inledning

Innehallsférteckning
Bildférteckning

I Beskrivning och handhavande

Innehall, del 2 (HEMLIG)

Andringsférteckning

I Beskrivning och handhavande ..........
IT FIyENINg ..ot eseeseessneenees
I N6dinstruktion ........ccceevveeveeeerevenenns
IV Prestanda, tabeller, diagram mm ....
Vv Restriktioner ........everevvceevreeneenne
VI ADdAringar ......oceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee s,

RN
5,\
)
Farrddsbenimning FOrrédebeteckning
SFI FPL AJ37 DEL 2 M7780-400172



| BRANSLE

INNEHALL/BILDER

CI-PRESENTATION

SI-PRESENTATION, ANFALL

RADAR PS-37/A

ROBOTBEVAPNING

SIKTNINGSFUNKTIONER

FUNKTION, ATTACKUPPDRAG

FUNKTION, JAKTUPPDRAG

MOTMEDELSSYSTEM

RA

12

13 |
:4 4

137 '

1:9 :i
1:10 :




Sida

FORSVARETS MATERIELVERK W SFI M7780-400172
Huvudavdelningen for flygmateriel Datum Del Kap
Iita&lbladet

75-02-01 2 I I (VI)
LD (01 L8 v
FPLL AJ37 M5800-370011
INNEHALL Sida
1:2 BRANSLE .......0.00vuu.. 1
Uttagbara tankvolymer ..... 1
1:3 CI-PRESENTATION ....... 3
PPl ... iiiiitiiiiieenenne 3
B-skop ...ccciiieiiinn., 10
Cl-moder ......ccceeveeeee 12
1:4 SI-PRESENTATION ....... 13
Information for anfall ...... 13
1:5 RADAR PS-37/A .......... 17
Radarfunktioner ........... 18
Sandarsystem............ 18
Antennsystem ........... 19
Mottagarsystem ......... 22
Avstandssystem ......... 24
Manoverorgan ........... 35
Storskyddsfunktioner ..... 38
Funktionskontroll ........ 39
Radarmoder ............. 39
Manoverlogik, radar-
och CI-moder ........... 42
1:6 ROBOTBEVAPNING ....... 49
RBO4E .....cc0cveeeeeeee 49
RBOSA .....ieieiiivenons 57
BESKRIVNING OCH Y 4
RB 28 (utges senare) ...... 78
HANDHAVANDE 1:7 SIKTNINGSFUNKTIONER .. 79
Akan/Arak ..... ceeseeansen 79
RBO4 .....cci0eeeinnennes 87
Lysbomber ............... 88
Bomber (utges senare) ..... 90
RB 24, RB 28 och RB05/
1 90
Reservsiktesmod .......... 92
RB 05 simulering ......... 93
1:8 FUNKTION, ATTACKUPP -
DRAG ,.vveieeeecocoaannns 97
Funktionsforlopp, attack-
UpPPArag ....eececeoeeens .. 98
Beredskap ....c.cci0000en 98
Funktionskontroll ....... 99
Inmatning av uppdrags—
data .....cccc000000000e 99
lehghetskontroll 102
Utkorning ........ ceees 103
Navigering ........ cesees 104
Start .c.c.cceecese ... 104

Brytpunktsnawgermg oo 107



FORSVARETS MATERIELVERK SFI M7780-400172
Huvudavdelningen for flygmateriel W Datum Del Kap Sida
s _tKRelbladet 75-02-01 9 I I1
FPL AJ37 M5800-370011 - dranT
BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE
Sida
Anfall .....000 e eeeieeeeeeooccoscoesoosssoasnss 128
Anfall RB 04 ... ...ttt teevesnonoosooscess 128
Anfall akan/arak ........ooeeevevenneonccnscosonss 136
Anfall RB OS5 .....i0ieiiiieeireeeecsacencsscocosos 142
Simulerat anfall RB 05 ....... ceceossessececenes e 144
Anfall lysbomber ..........cci0iitetiececeoccccns 146
Anfall bomber (utges senare) ........ccceveceoccees . 152
Upprepat anfall ...........cciieeteeececessccocccsss 153
Navigering (efter anfall) ...........cc00ivevcccenas 153
Landning .....ccceeteeecenecsococeccosccosscssasescs 154
Inflygningsfas 1 ........0cteieeecececctocccossssnscs 154
Inflygningsfas 2 ........c0eveeeeeecsrecscacssoccas 156
Inflygningsfas 3 ...... ..t ieeeeocoocsosssccsoscs 159
1:9 FUNKTION, JAKTUPPDRAG (utges senare) .......... 167
1:10 MOTMEDELSSYSTEM ......c0ieeteeeeeccncocnnccacs 169
Radarvarnare, apparat 27 .......cc0ceeeeeccocccess 173
Rems- och fackelfillare, kapsel KB ............... . 177
Elektronisk storsidandare, kapsel KA ,.........ccc... 180

Avvikelser i fpl 37.002-071
jamiort med 37.072 ,..... 00ttt 182A:1-182A:3



FORSVARETS MATERIELVERK SFI MO 400 1T 2

Huvudavdelningen for flygmateriel Datum Del Vap Sl
75-02-01 2 | m
FPIL AJ37 MS5800-370011
BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE
BILDER Sida
1:3 CI-PRESENTATION
1 PPI-bild .c.oceeveecceeesccsvoccncocsoovcane 1
2 Vinkel - och avstAndsmarkeringar ......ccc000 4
3 CirkelmarkOr .....cocccvevecvveecsosccscone . 4
4 Attityd- och hdjdinformation ................ ‘ o
5 Grundlinjeinformation skede NAV ............ 8
6 Grundlinjeinformation skcde LANDNING NAV ., 8
7 Hinderindikering .......ccc0veevevennases oo (|
8 Fixtagning ........cccc0e0vv0es0s0cccccccenas T
9 Raktframlinje och skjutgrdnser ............0. 8
10 Antennhéjdvinkelmarkor med referenser ...... 9
11 Cl-presentation bombfdllning (utges scnare) ... 10
12 B-SKOP ..ccoeteeeeeeeesccessonsssosocancosos 10
13 B-skop, raktframlinje med skjutgrdns ....... . 11
14 B-skop, hinderindikering .........ccc0veeeess 11
15 B-skop, bombfidllning (utges senarce) .......... 12
1:4 SI-PRESENTATION, anfall
16 SI-presentation attack, akan/arak ............ 13
17 SI-presentation, akan jakt ..........c.cc0cee 14
18 SI-presentation, RB 05 1luft ............cc.0.. 14
19 SI-presentation, RB 24/RB 28 ......cccvveees 14
20 SI-presentation, RBO04E .........ccc0cecce . o 15
21 SI-presentation, bombfdllning (utges senare)..,. 15
22 SI-presentation, lysbomb .............c.cc.. . 15
23 SI-presentation, RB 05 simulering ........... 16
24 SI-presentation, reservmod ...........0c.. .. 16
1:5 RADAR PS-37/A
25 Radar PS-37/A med samverkande utrustningar. 17
26 Antenn, princip och mekaniskt vinkelutstyr-
ningsomrade ....... Ceeecececsocececconenne . 19
27 MonopulSprineip ...c..eeeeeeeerececessosees . 20
28 Brett s6kprogram ....... ceeececescaseasenene 22
29 Smalt SOKprogram .......c.vceeeeeeeveocoaces 22
30 Antenndiagram, lobformning ................. 23
31 Avstindsmaitning markmadl . .......ccovv e enee . 25
32 Alstring av felsignal (erm) .......00veeveeee 26
33 Avstandsgenerator, princip .....cvevveeveeeen 27
34 Alstring av strobpuls, princip ........ccc00.. 27
35 Alstring av felsginal, fiAngning luftmal (erl) ... 29
36 Radar PS-37/A, principschema ............ .. 33
37 Radar PS-37/A, manoverorgan ............. , 34
38 Manoverlogikschema, Navigering............ . 42
39 Manoverlogikschema, anfall RB 04 ......... .. 44
40  Manoverlogikschema, anfall Arak ............ 44
41 Manoverlogikschema, anfall IR RB, Akan,
RBOS5ochLysbomb ........cc00veveeoeveees 40
42  Manoverlogikschema bombfallnmg Ceecesesees 46
43 Manoverorganens normala instidllning vid
aktuella operativa moder, tabell ............. 47
1:6 ROBOTBEVAPNING
44 RB 04E med lavett, perspektivisk oversikt .... 49



“iradg ') W te 4 (e [T
"‘mg‘*'“-

"L &0 Miaew )'w
S00IVYEEES 8 & Bahllghad a )b

ERE 8§ ¥9232::

4

o4

A0
o hptiser
ABn g ¢ A4a(

iy W

u‘ u P+ QS0 |
it P Sgh Ga
> 84 @) '} ] I\

Prpupigmataditanee . siyeded 4% e
6 prossniutton . ivemmendortg ov MM ......... 110
5 -presusteiton. svviieiee smmendeorad

® . 9 0 rvre v - I 4 v 06 « 00 G ¢ 5 P DOV Le I AP OO SO S aE ‘l‘

oharhdydendoy '
. 5"#l'.I.'OII..l.."..i.ll!". “‘

il preecwiaiion, lorrigering av hojliel ........ . 112
Vigp agee evbabadir  MOoMdetvyrdel ... ....... veoe- 112




FORSVARETS MATERIELVERK MTT780-400172

Huvudavdelningen for flygmateriel ':" 'l‘wn Sida
' V
FPL AJ37 M5800-370011
BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE
Bild Sida
87 HHojdvarning .. ..o i it eioneneeennnenanes . 113
88 SI-presentation och datapancl, positivt tidafol ... 114
89 Briansleindikator, brinslemarginal 40 Y, ........ 115
90 Cl,planpresentation .......ccociie e eneeoooea .+ 118
91 Cl,kartritning .......o0ivirieneriennennnes ... 116
92 CI, kartritning, B-skop ......ciiiitieieanones e 117
93 Cl-presentation, minnesmod L, .. 00 i ettt eevense 118
94 Hinderindikering, PPI ........cci it ieneeens eee 119
95 Hinderindikering, B-s8kop .......viveeecncsee .. 119
96 SI-presentation, 60 s kvar till brytpunktsviixling 120
97 Presentation fore brytpunktsviixling ........... . 121
98 Presentation efter brytpunktsviixling ........... . 121
99 Cl-presentation vid fixtagning ..........00ceee 123
100 CI-presentation, passiv spaning .......cc0ve0ee . 124
101 Presentation vid passage av BI® ...........0000. 127
102 Anfall RB 04, princCip ......cvveevevvrecncocnne 128
103 Presentation vid overging till skede ANTF ....... 129
104 Cl-presentation vid anfall RB04 ............... 130
105 Malfix pd minnesbild .............c00vuue.. .os 131
106 Presentation vid fallning RB 04 ........cc000v.. 133
107 Presentation i samband med brytpunktsviixling
vidmal ...ttt ittt ee e eoes 136
108 Anfall akan/arak, princCip ......c.covveeeeeeeoee. 136
109 Presentation vid upptagningsavstind, anfall akan . 137
110 SI-presentation fore avstdndsmitning ......... . 137
111 SI-presentation, avstandsmitning genom
triangulering ........c ittt innens .+ 138
112 SI-presentation, avstandsmitning med radar .... 139
113 SI-presentation, tidigaste eldoppningsavstdnd .... 139
114 SI-presentation senaste eldoppningsavstind
(aviyringssignal) ......cciiiieeereriocncnns ..o 140
115 SI-presentation, upptagningssignal ........ v eoe 140
116 SI-presentation, reservmod .............. voee 141
117 Anfall RBOS,princip .......cccvvi i ronns 142
118 Presentation vid upptagningsavstind, anfall
RB 00 . it ie ittt it iierreasneeenooonenss 143
119 SI-presentation, robotsymbol ................. 145
120 SI-presentation, traffmarkering .........,.... . 145
121 Anfall lysbomb, princip ..................... 146
122 Radarfallning, princip .............. ..., . 1417
123 CIl-presentation vid lysbombsmalfix typ 2 ...... 149
124 Presentation i samband med overging till
skede ANF ... it trennnnns 149/150

125 Presentation vid upptagningsavstind for fillning 151
126 Presentation vid 6vergang till LANDNING NAV , 155
127 Presentation vid viaxling till inflygningsfas 2 ... 156
128 Inflygning med TILS ...................... ... 158
129 Presentation vid vixling till inflygningsfas 3.... 160
130 SI-presentation, optisk landningsmod .......... 161

131  SI-presentation, korrektion av fel i utg&ngalaget 161
132 SI-presentation vid systemfel i kurs ,.......... 162
133 Inflygning pd grundlinjen med landning pﬁ annan

bana ............ Ceeeseneeeeseenssassee 163
134 Inflygnmgsbanor vid omdrag Ceee e veossssossse 165
1:9 FUNKTION JAKTUPPDRAG



FORSVARETS MATERIELVERK SFI M7780-400172

Huvudavdelningen for flygmateriel & Datum Dei Kap Sida
Aftelbladet | 75-02-01 1 1 VI
Lo (§-01 2T

I'IT. AJ37 MO5800-370011

BESKRIVNING OCH ITANDITAVANDI

Bild
1:10
135
130
137

138
139

MOTMEDELSSYSTEM
Motmedlens placering .......................
Schematisk oversikt over motmedelsutrust-

908§ o
Motmedelssystemets manover- och indikerings-

0 A 2 0 P
Radarvarnarens tiickningsomrade sett ovanifran

Radarvarnarens tiickningsomrdde sett bakifran .



FORSVARETS MATERIELVERK SFI M7780-400172
Datum

Huvudavdelningen for flygmateriel Del Kap Sida
75-02-01 2 I 1 (184)
2O 6 ~O\~2¢y
FPL AJ37 M5800-370011 Srolrzoy
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BRANSLEMANGD

Totalt kan flygplanet medfora ca 6845 liter brinsle, uttagbar
volym, varav ca 5525 liter forvaras i inre tankar och ca
1320 liter i en fillbar extratank,

Maximal kapacitet till motorn dr ca 68000 1/h varav 8000
1/h till gasgeneratorn och ca 60000 1/h till ebk,

Uttagbara tankvolymer

Tank nr Liter %

1 1700 31
2 1180 21
3 (2 st) 320 6
4 (2 st) 2100 38
5 (2 st) 225 4
Totalt inre tankar 5525 100
Extratank 1320 24

Totalt samtliga tankar 6845 124
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE

CI-PRESENTATION

Centralindikatorn har som huvuduppgift att presentera in-
formation fran flygplanets radar i form av ett sektor-PPI ,
eller B-skop. For att underlatta malspaning och malinmat-

ning presenteras overlagrade pa radarbilden ett antal Sym-
boler och linjer sa att bla flyglaget samtidigt kan overvakas.

PPI

Sektor PPI:et har en sidtackningsvinkel av +61,5°och avstands- 9
omradena 15, 30, 60 och 120 km. Inkopplat avstandsomrade
indikeras i bildrorets hogra nedre del. 0

Bild 1. PPI-bild

INFORMATIONER FOR SPANING

Radarbild
Radarbilden presenteras i form av svart video vilket ger en
bild med morka radarekon i varierande gratoner. Bilden kan
fartkompenseras vilket innebar att markekona star approxi-
mativt stilla pa indikatorn. Fartkompenseringen ar bunden
till vissa moder och kan inte paverkas av foraren.
Symboler

De symboler som presenteras pa radarbilden skrivs av ra-
darkanonen och symbolkanonen. Symbolerna som skrivs av
radarkanonen tecknas svarta medan de symboler som Skrivs

av symbolkanonen tecknas vita.
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE

Vinkel- och avstindsmarkeringar
Vinkel och avstandsmarkeringarna skrivs av radarkanonen
och utgors av tva radiella linjer, +30° och -30°. Avstands-

ringarna markerar avstanden 10, 20, 40 och 80 km oberoen-
de av inkopplat avstandsomrade.

(Mod CPP)

23U

-3321 K

Bild 2, Vinkel- och avstandsmarkeringar

Cirkelmarkor

Cirkelmarkoren skrivs av symbolkanonen och presenterar
aktuell destination. Om destinationen ligger utanfor PPI-bil-
den visar cirkelmarkoren riktningen till aktuell destination
och presenteras i PPI-bildens periferi. Markorens radie ar

15 mm och representerar ca 1/10 av aktuellt matomrade.

(Mod CPP)

Bild 3. Cirkelmarkor
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE

Attityd och hojdinformation

Attityd och hojdinformationen skrivs av symbholkanonen och
bestar av konsthorisont med flygplanreferens samt ytter-
hojdstolpar, referenshojdstolpar och radarhojdindex. Konst-
horisonten styrs ut relativt flygplanreferensindex vilket ar
fast placerat i CI-ytans centrum. Genom att avlasa horison-
tens lage relativt referensindex erhalls en ungefarlig upp-
fattning om flygplanets banvinkel och rollvinkel.

Ytterhojdstolparna, referenshojdstolparna och radarhojdindex
utstyrs pa samma satt som motsvarande symbolelement i SI.

INFORMATION FOR LANDNING

Grundlinje

' SFI M7780-400172
Datum Del
_ 75-02-01 2 o 5

20\ 6'0\719‘-44/

(Mod CPP)

Bild 4., Attityd- och hojdinformation

Nar landningsbasen utgor destination presenteras tillsam-
mans med cirkelmarkoren en linje som representerar grund-
linjen for landning, se bild 93. Linjen skrivs av symbolkano-
nen och representerar i avstandsomradena 30 och 60 km ett
avstand av 20 km. I avstandsomradet 15 och 120 ar motsva-

rande avstand 10 respektive 40 km.

I skede NAV anges landningsbanans mittpunkt av cirkelmar-
korens centrum och linjen utgar da darifran.

[ skede LANDNING NAV di landningsbrytpunkten LB ar des-
tination placeras cirkelmarkoren vid LB med linjen som tan-

gent, sa att det framgar om inflygningen till grundlinjen ska
ske genom hoger- eller vinstersvang, se bild 6,
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE

I skede LANDNING NAV ecller LANDNING P/0O, nar satt-
ningspunkten (LF) ar destination, representerar cirkelmar-
koren denna och linjen visas utgaende fran cirkelns centrum,
se bild 5,

(Mod CPK L)

Bild 5. Grundlinjeinformation skede NAV, des-
tination LS. L.1-1L4 (skede LANDNING
NAV eller LANDNING P/0, destination LI%)

(Mod CPK, )

Bild 6. Grundlinjeinformation skede
I,ANDNING NAV, destination LB
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE 1.

HIND ERINDIKIERING

Presentationen vid hinderindikering utgors av sektor PPI
med vinkel- och avstandsmarkeringar, cirkelmarkor samt

attityd- och hojdinformation.

|

-
. B

(Mod CPH)

Master el dylikt

Bild 7, Hinderindikering

FIXTAGNING
Presentationen vid fixtagning utgors av ett fartkompenserat

PPI, attityd- och hojdinformation samt cirkelmarkor och vi-
deomarkor. Videomarkoren skrivs av radarkanonen och ut-
gor avstandsstrob och sidvinkelmarkor. Fartkompenseringen
av PPIl:et indikeras av att spetsen pa PPIl:et vandrar uppat
med en hastighet som motsvarar flygplanets hastighet.

- —-—-—
-----

(Mod CPFIX)

vt |

V = Fpl hastighet
T = Tid sedan fixomkopplaren forts till T1

Bild 8, Fixtagning
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE

MINNESMOD

Minnesbildspresentation erhalls nar minnesbildsomkopplaren
pa handkontrollen intrycks, varvid inskrivning av radarinfor-
mation avbryts efter fullbordat svep och radarbilden fryses.

Radarbildens ljusstyrka okar darvid momentant, varefter den

langsamt avtar. Bilden ir tydbar i ca 30 s efter inkoppling,
utom i de delar dar skrivning av S-kanonen sker.

Aven fixtagning kan utforas pa minnesbild. Under denna mod
presenteras inte videomarkoren eftersom denna skrivs av
radarkanonen och skrivning med denna kanon inte sker vid

minnesbildspresentation.

INFORMATION VID ANFALL MED RB 04E

Presentationen vid anfall med RB 04 utgors av en avdrifts-

kompenserad raktframlinje som presenterar upphallnings-
vinkeln mot vinden. Pa raktframlinjen presenteras tva skjut-

granser, en yttre pa avstand 24 km och en inre pa 12 km,
i form av cirkelbagar med 18°utstrackning i sida.

Skillnaden mellan flygplanets kurs och aktuell fardvinkel
(aktuell vindupphallningsvinkel) presenteras av raktframlinjen.

X-axel
Raktframlinje

I/Vindupphéllningsvinkel

(Mod CP 04)

Bild 9, Raktframlinje och skjutgrinser
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DESKIIVNING OCTT HHANDHAVANDE i:4

INIFORMA'TION VID ANIFFALL MED JAKTROBOT —
Vid anfall med jaktrobot utgors presentationen av avstands- ‘36
och vinkelmarkeringar samt attityd- och hojdinformation. T
Over radarbilden presenteras en antennhojdvinkelmarkor |.7

samt antennhojdvinkelskala bestaende av tre horisontella
streck representerande antennhojdvinkeln -10°, 0°och +10°.

Antennhojdvinkelmarkor

(Mod CPJR)

Bild 10, Antennhdjdvinkelmarkor med referenser

UTSLACKT PRESENTATION

I skede ANF med akan eller arak mot markmal anvands radar
for malavstandsmatning oberoende av modomkopplarens lage.
Darvid erhalls ingen presentation pa CI (varken radarbild eller
symboler). Dock kan tidigare presenterad CI-bild ligga kvar
under en kortare tid.

Samma ar forhallandet vid anfall mot luftmal sedan lasning
pa malet har initierats samt vid dykbombfallning.
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE

INFORMATION VID BOMBFALLNING Utges senare

B-skop
INFORMATION FOR SPANING

Radarbild

(Mod CPK)

Bild 11, CI-presentation bombfillning (utges senare)

B-skopet utgor en expanderad (och forvrangd) bild av ett om-
rade pa sektor-PPI:et med en utbredning i sida av +20° kring
PPI:ets raktframlinje och i avstand +3,5 km och -6,5 km
kring den punkt pa raktframlinjen som motsvarar avstandet

fran cirkelmarkorens centrum till spetsen pa PPI:et.

B-skopet ar normalt fartkompenserat, vilket innebar att den
bild som erhalls vid inkopplingsogonblicket hela tiden ligger

kvar.

Fartkompenseringen upphor da avstandet fran flygplanet till
B-skopets undre kant ar°:

0,6 km om avstandsomrade 15 ar inkopplat
1,2 km om avstandsomrade 30 idr inkopplat
2.4 km om avstandsomrade 60 ar inkopplat
4.8

)

i

km om avstandsomrade 120 ar inkopplat

)

-3321 7

Bild 12, B-skop
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE

INFORMATION VID ANFALL MED RB 04E

Presentationen utgors av raktframlinje och skjutgranser
samt attityd- och hojdinformation. Skjutgranserna presente-
ras som horisontella raka linjer tackande B-skopet fran
kant till kant, varav en av skjutgranserna alltid befinner sig

utanfor B-skopet.

X-axel

Vindupphaliningsvinkel

Raktframlinje

(Mod CE 04)

Bild 13, B-skop, raktframlinje med skjutgrans

INFORMATION FOR ANFALL MED JAKTROBOT

OCH HINDERINDIKERING

Presentationen utgors av ett "nara anliggande " B-skop med
attityd och hojdinformation. B-skopet tacker i detta fall av-

standet 1000 m framfor flygplanet och 10 km framat.

Master

(Mod CEH, CEJR)

Bild 14, B-skop, hinderindikering
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INFORMATION VID BOMBFALLNING

(Utges senare)

Bild 15, B-skop, bombfillning (utges senare)

Nedanstaende tabell utgor en sammanstillning av de for
olika skeden och anfallstyper forekommande CI-moderna.

MOD CPP Planpresentation, siandartyst mod
MOD CPK Spaning, PPI

MOD CP FIX Fixtagning

MOD CPH Hinderindikering PPI

MOD CPM Minnesbild

MOD CP 04 Anfall RB 04, PPI

MOD CP BOMB Radarbombidllning, PPI
MOD CPJR Anfall jakt, PPI

MOD CEK Spaning, B-skop

MOD CEH Hinderindikering, B-skop
MOD CE 04 Anfall RB 04, B-skop

MOD CE BOMB Radarbombfillning, B-skop
MOD CEJR Anfall jakt, B-skop

MOD CU Presentationen slackt
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SI-PRESENTATION

Information for anfall

Attack. akan/arak

Presentationen vid anfall med akan/arak utgors av ett rikt-

marke som bestar av en prick med diametern 1. Symmet-
riskt kring riktmarket pa ett avstand av 3° presenteras ett

par vertikalstolpar (ytterhojdstolparna) vinkelratt mot hori-
sontlinjen, se bild 115.

Da avstandsmatningen paborjas presenteras tidslinje med

markorer. Tidslinjens langd representerar inmatt avstand
till malet (dock max 8 km) och tidsmarkorernas liage repre-

senterar senaste eldoppningsavstand.

Anm Betraffande berakningen av senaste eldoppningsavstand
se avsnitt BEVAPNING: Siktningsfunktioner.

Nar 2 s aterstar till senaste eldoppningsavstand borjar tids-
linjen blinka som tecken pa att avfyring kan ske.

Nar 0,5 s aterstar till senaste eldoppningsavstand erhalls av-
fyringssignal genom att fartvektorsymbolens vingar tands.

2 s efter senaste eldoppningsavstand (1,5 s vid arak) presen-
teras en upptagningssignal i form av tva blinkande vertikal-
stolpar, samtidigt som tidslinje, tidsmarkorer och vingar
slacks. Upptagningssignalen kvarligger i 20 sekunder.

Digital hojd presenteras under anfallsskedet tills radarn
last pa malet.

900 700
» * ®
% A
Fére avstdndsmatning Avstandsmatning Avstandsmatning
(triangulering) (radarldsning)
' |
! i
¢ Tlllnmn § TE l l
| ¢ !
| |
- : 9 9 8 . .
ohdebdba e aks o
Aviyringsvarning Avfyringssignal Upptagningssignal
-3321 AE

Bild 16. SI-presentation attack, akan/arak
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Akan jakt

Presentationen utgors av riktmarke och spannviddsmarkorer
samt digital hojdinformation. Spannviddsmarkorerna har en
langd av 0,3°och dess inbordes avstand bestams av sikt-

ningsval jarens installning.

26 | !

-3321 AF

Bild 17, SI-presentation, akan jakt

RB 05, luft

Vid anfall med RB 05 utgors presentationen av ett par spann-
viddsmarkorer samt digital hojdpresentation. Nar radarlas-
ning erhalls slacks spannviddsmarkorerna och vertikalstol-

par samt tidslinje med markorer tands.

SRR

o

Fore radaribsning Elter radwrldsning 3321 AG

Bild 18, SI-presentation, RB 05 luft

RB 24/RB 28

Presentationen som vid anfall med RB 05. Men vid over-
skridande av lastfaktor for avfyring av RB presenteras last-
faktorvarning i form av blinkande fartvektorvingar.

52 | l 50
S U W —
Fore radarlbaning Efter rodaridsning
!lkIﬂn Blinkande
8 A, 42 N
N U W —
FOre rederilening :
{max lasttaktor Sverskriden) ‘E:; mhu":'tﬂﬂﬂ
-3321 AH

Bild 19, SI-presentation, RB 24/RB 28
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RB 04

Bomb

Lysbomb

Presentationen utgors av navigeringspresentation, kommen-
derad hojd 300 m, samt tidslinje med tidsmarkorer. Manu-
ell aviyring av roboten kan ske sedan tidslinjen har passe-

rat markorerna.

300 "6"
II i ll
| 24 | 25 |

-5 -3
-3321 AK

Bild 20. SI-presentation RB 04E

Bild 21, SI-presentation vid bombfillning
(utges senare)

Presentationen utgors av navigeringspresentation, kommen-
derad hojd 200 m, och tidslinje med markorer. Nar tidslin-

jen nar markorerna befinner sig flygplanet pa upptagnings-
avstand och stigvinkelkommando presenteras av den hori-

sontella korsvisaren.

170 _6_

-S -5
-3321 AM

Bild 22, SI-presentation, lysbomb
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RB 05. simulering

Reservmodspresentation

Vid simulerat anfall med RB 05 tands efter avfyring rikt-
pricken i SI som robotsymbol. Pricken styrs med hjalp av

RB 05 spakenhet sa att den ligger pa malet. Da roboten be-
raknas ha natt malet tands fartvektorsymbolens vingar om-

kring robotsymbolen for att markera traff och symbollaget
fryses.

-3321 AN

Bild 23. SI-presentation, RB 05 simulering

Under anfall med akan, arak, IR RB samt RB 05 luft erhalls

vid primardatafel en reservimodspresentation. Presentation-
en bestar av en riktring (identisk med den i fartvektorsym-

bolen ingaende ringen) med fast dumpning relativt flygplanets
x-axel.

O
-3321 AO

Bild 24, SI-presentation, reservmod
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Radar PS-37/A ar en spaningsradarstation av monopulstyp
avsedd for spaning mot sjo- och luftmal samt som hjilpme-
del vid navigering. Vidare anvands radarn

vid fixtagning -
vid anfall med RB 04E

vid anfall med arak/akan mot markmal

vid anfall med IRRB mot luftmal 9
vid anfall med RB 05 mot luftmal
for hinderindikering

Radarn samverkar med ett antal olika utrustningar i flyg-
planet. Dessa utgors av centralindikatorn CI, FLI-37, appa-
rat 277, registrerkamera samt CK37, se bild 25,

Sokundarskeno A 200 V
APPARAT 27 REGISTRERKAMER/ \
Sekundarskena A 128 YV

Blockersignal

Kamerasynkronisering

Sokprograms-, video-, synk- och logiksignaler

RADAR PS 37/A

CENTRAL
NDIKATOER

Logiksignaler, binar information, avstandssignal

Modsignaler

Utstyrning av cirkelmarkor,
flygdata och skjutgranser

Antennlagessignaler
Sokprogramsignaler

RADARPANEL
FLI-37

DATOR CK 37

Huvudskena A 28 V
4215 E

Bild 25, Radar PS-37/A med samverkande utrustningar
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Radarfunktioner

I nedanstaende avsnitt ges en orientering om de viktigaste
radarfunktionerna samt de for dessa funktioner mera bety-

dande radarsystemen, vilka redovisas pa bild 36,

Radar PS-37/A utgors av bla foljande delsystem:

Sandarsystem
Antennsystem
Mottagarsystem
Avstandssystem

SANDARSYSTEM

Sandarsystemet bestar av hogspanningsdel, modulator, san-
darror (magnetron) och synkgenerator, se bild 36,

I synkgeneratorn alstras en synkpuls (A). Denna har skarp
framkant och ar alltsa klart tidsbestamd vilket ar nodvan-

digt eftersom den anvinds for tidmaiatning i radarn,

Synkpulsen startar samtidigt modulatorn samt en svepgene-

rator i avstandsenheten och CI (vagformgeneratorn). Nar
modulatorn nas av synkpulsen alstras en markerad fyrkant-

puls () av 0,5 eller 2,0 us langd (stationens pulslangd).

Pulsen pafors sandarroret (magnetronen) som under den tid
pulsen varar, genererar en hogfrekvent sinusformad signal
(sandpulsen) vars frekvens genom manuell avstamning kan

installas mellan 8600 - 9500 MHz.

Sandpulsen matas darefter till antennsystmet varvid den
passerar genom en vagledaromkopplare. Vagledaromkopp-
laren styrs av modomkopplaren pa handkontrollen via ra-

darns manoverlogikenhet.

Pulsrepeterfrekvensen (PRF) samt ekolangd for punktmal
erhalls med hansyn till avstandsomrade och presentations-

form i CI samt pulslangdsomkopplarens lage pa radarpane-
len och framgar av nedanstaende tabell.

PPI B B-skop
Mitomrade (km) 120 60 30 15 120 60, 30, 15
PRF (H,) 475 475 1900 1900 970 1900
Pulslingd KORT (us) 2,0 2,0 0,5 0,5 0,5 0.5

Pulslingd NORMAL (us) 4,0 - 3,0 1,0 0,5 0,5 0,5
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ANTENNSYSTEM

Antennsystemet utgors bla av antenn, monopulspaket, SM-
vaxlare samt blandare och forforstarkare.

Antenn

Antennen bestar av en parabolisk reflektor med en bakat-
stralande tvaplans monopulsmatare och ar rorlig kring tva
axlar, sida och hojd. Den manovreras av tva elektrohydrau-
liska servon och har ett mekaniskt vinkelutstyrningsomrade
inom en kon med halva toppvinkeln 65°, se bild 26, Vinkel-
skillnaden i hojdled mellan normalen till radarns infast-

ningsplan och flygplanets x-axel ar -5,5°.

Anm Antennen ar inte rollstabiliserad (rollservo saknas)
utan sokprogrammen ar horisontrefererade, se av-

snitt sokprogram.

Reflektor

Bild 26, Antenn, princip och mekaniskt vinkelutstyrningsomrade
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MonOpulspnket

Den i sandaren alstrade energin it via antennen ot ) fyra
lober som tillsammans bildar en sutminalol, Ffter roeflektion
mot m:let mottages signalerni frain denng sunmalol och upp-
delas genom vektoriell addition och subtraktion 1 monopuls -
paketets magiska T, sia att tre sfgnaler erhalls, summasignal
(2), skillnadssignal sida (v k) och skilinadsstynal hojd (1.)),

se bild 27, Signalerna matas direfter (111 blandarna dar de
omvandlas till mellanfrekvens vilket ar en forutsatining for
att de ska kunna anvandas § mottagarenheten,

Y. in eller séndarpuls ut

Summasignal ()
1+2 +3+4

Skillnadssignal si Ak In
ilinadssignal sida ( Ak) /‘

(1+3)—(2+4) —
Skillnadssignal hojd ( Aj) , (

Relativ effekt
dB

0

Y — lob (sida eller hojd)
8 A—- lob (Ak eller Aj)

16

24

Lobutbredning
(sida eller hd}d)

4218 G

Bild 27, Monopulsprincip
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IHojdvinkelstyrning

| o=b

Antennens hojdvinkelstyrning bestams av antennstyrsyste-
mets reliaer for fasta hojdvinklar. Inkopplingen av dessa re- 1
laer styrs av CK37 med hansyn till aktuell radar- och CI-
mod samt vid attackuppdrag till aktuellt flyghojdsintervall
och inkopplat avstandsomrade i CI. Dessutom kan hojdvin- 1
kelutstyrningen i samtliga spaningsmoder manuellt paver-
kas £10° med antennhojdvinkelpotentiometern pa radarpa- -

nelen.

Fasta hojdvinklar vid spaningsmoder under attackuppdrag:

Avstindsomrade Flyghojd Antennhoj dvinkel®

km m (relativt horisonten)
15 -3,0° £0 ,5°
30 > 600 -3,0° £0 ,5°
30 < 600 -1,5° £0 ,5°
60 > 600 -1,0° £0 5°
60 <600 -0,5° £0 5°

120 - ~0.5° +0 ,5°

Fast antennhojdvinkel vid jaktuppdrag ar +1,5° (uppat) och
vid hinderindikering 0° relativt flygplanets x-axel.

Fast riktad antenn

Vid avstandsmatning mot markmal riktas antennen rakt fram
(sidvinkel 0°) med forinstalld antennhojdvinkel -1,6° och vid
avstandsmatning mot luftmal -0,8° relativt flygplanets x-
axel. Antennen stabiliseras av flyglagesgivaren for snabba

rorelser i tippled (kytt).

Parkerad antenn

Da radarn inte anvands ar antennen parkerad. Antennen ar
da utstyrd ca +50° (uppat) med 0° sidvinkel.

Antennstyrning

Antennen manovreras av tva elektrohydrauliska servon, vil-
ka styrs av signaler fran radarns antennstyrenhet.
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Antennstyrenheten, som aven lamnar information till CI om

antennens lage i rymden, bestar av en sokprogramgenerator
for styrning av antennen i sidled samt en referensgenerator

med relaer for fasta hojdvinklar, for styrning av antennen i
hojdled.

Sokprogramsignalerna fran antennstyrenheten transforme-
ras i flygligesgivaren sa att antennen utfor sokprogrammen

horisontfasta oavsett flygplanets rorelser i roll- och tipp-
led.

Antennen arbetar under spaningsmod med tva alternativa
sidsokprogram:

Brett sokprogram. Antennen utfor ett enlinjers horisontrefe-
rerat sidprogram, +61,5° kring flygplanets langdaxel, med
en avsokningshastighet av 110° /s.

615°

-4215 H

Bild 28, Brett sokprogram

Smalt sokprogram. Antennen utfor ett enlinjers horisontre-
fererat sidprogram, +32° kring flygplanets lingdaxel, med

en avsokningshastighet av 60° /s.

32° 4215 K

Bild 29, Smalt sokprogram
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MOTTAGARSYSTEM

INDIKATORKANAL

Mottagaren signalbehandlar ekosignalerna fran antennsyste-
met sa att de lampar sig for presentation pa centralindika- 1.
torn samt for matning av avstandskretsarna.

Mottagarsystemet uppdelas funktionsmassigt i tva kanaler,
indikatorkanal och avstandskanal. I;

Indikatorkanalen levererar ekosignaler till CI samt till
fangningskretsarna i avstandssystemet och utgors funktions-
massigt av tva kanaler, summakanal (3) och skillnadska-

nal (o). Genom att behandla ekosignalerna i tva kanaler, var-
vid man sedan minskar summasignal med skillnadssignal

(X -a), erhalls genom sk "lobformning" en mycket smal lob,
se bild 30, Med detta tillvagagangssatt erhalls med samma
antenndiameter ungefar dubbla upplosningen.

I kartritningsmod sker lobformning med ak vilket ger en
mera detaljerad kartbild. I hinderindikeringsmod sker lob-
formning med aj vilket ger en smal lob i hojdled som i viss
man eliminerar markekon och indikerar flyghinder.

Relativ effekt

dB
0
2—lob
8
Efter lobformning
16
24
~ A
j )\
)\ 1 |
5 S S o S Lobutbredning
12 6 0 6 12 4215 L

Bild 30, Antenndiagram, lobformning
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Indikatorkanalen ar manuellt omkopplingsbar mellan linjar
och logaritmisk forstarkningskarakteristik. Med logaritmisk

forstarkning erhalls en mera nyansrik presentation an med
linjar forstarkning. Linjar forstarkning kan anvandas da inga
speciella krav pa en nyansrik presentation erfordras tex

vid spaning mot luftmal och vid hinderindikering.

Indikatorkanalens forstarkning ar manuellt reglerbar rr!_ed
MKR-potentiometern pa radarpanelen. Potentiometern ar
forsedd med ett snapplage som anpassats sa att god upp-

tackbarhet mot sjomal erhalls.

Styrd dimpning

I vissa moder styrs indikatorkanalens forstarkning av svep-
spanningar som ar en funktion av flyghojd, antennhojdvinkel
samt avstandsomrade pa CI. Detta benamnes "styrd damp-
ning" och resulterar i att ett visst mal oberoende av avstand

till radarn ger samma ekostyrka.

Styrd dampning erhalls alltid vid hinderindikering. Betraf-
fande styrd dampning i ovriga moder se Storskyddsfunktio-

ner.

AVSTANDSKANAL
Avstandskanalens uppgift ar att leverera ekosignaler till av-
standssystmet vid lasning och foljning mot mark- och luft-
mal.

Avstandskanalen utnyttjar ej lobformning. Detta kan tillatas
darfor att automatisk kanslighetsreglering anvands.
o
AVSTANDSSYSTEM

Avstandssystemet har till uppgift att automatiskt mita av-
stind samt 1dmna en spinning till CK som 4r proportionell
mot malavstandet. Avstindssysemet bestir av fingnings-
kretsar, lasnings- och foljningskretsar, strobgenerator samt

avstandsgenerator.

Automatisk avstandsmatning sker i tva fall:

e vid dykanfall mot markmal
® vid anfall mot luftmal
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AVSTANDSMATNING MOT MARKMATL,

Vid avstandsmatning mot markmail mater radarn avstandet
till marken langs antennens elektriska axel, varvid antennen
ar fast inriktad, rakt fram i sidled (sidvinkel 0°) och dum-
pad 1,6° relativt flygplanets x-axel.

For avstandsmatningen utnyttjar radarn i detta fall felsig-

nalen 1 hojd. Enligt monopulsprincipen kan vinkelfelet 1 hojd
askadliggoras med skillnadslober, se bild 31.

Antennens elektriska axelriktning

Lob 1+2

Lob 3+4 — o

Z.

E

A
| |
| l
| |
: : Nollgenomgadng ( A )
| |
| ©
A

/\

N/ Tid

Ekosignal ( diskriminatorkurva ) 4215 M

Bild 31, Avstindsmitning markmal
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Ett punktmal som befinner sig over antennens elektriska

axel (lob 1+2) ger en felsignal av ett vigst tecken tex nega-
tivt och av en storlek som bestams av lobernas form. Ett

punktmal under elektriska axeln (lob 3+4) ger en felgignal av
motsatt tecken.

Marken kan tankas besta av en mangd ytelement. D4 radarn
riktas mot marken ger alla ytelement signaler fordelade
avstindsled, se bild 31, Den resulterande ekosignalen,

diskriminatorkurvan, illustreras nederst pa bilden.

Genom att faststalla diskriminatorkurvans nollgenomging
erhalls avstandet till marken i antennens elektriska axel-
riktning. Detta sker i en feldetektor placerad 1 mottagarsy-

stemets avstandskanal.

Feldetektorn fungerar i princip sa att en strobpuls, (se bhild
153, Alstring av strobpuls) oppnar en port (ingang) i detektorn
och endast nar denna ar oppen kan detektorn ta emot nigon
puls. Nar en ekopuls intraffar i detektorn, medan porten ar
oppen, alstras en felsignal (erm), som till storlek och teck-

en ar beroende av ekopulsens lage i porten, se bild 32,

Port ~ |,_|I I,_l

Positiv felsignal Felsignal = O Negativ felsignal

4215 N

|
l,r

Bild 32, Alstring av felsignal (erm)
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Felsignalen pifors av stindsgeneratorn, se bild 33, som
avger en spanning (avstindsspianning) som ar proportionell

mot felsignalens storlek.

Felsignal (€ rm )

Avstandsspanning

Bild 33. Avstandsgenerator, princip

Spanningen fran avstandsgeneratorn matas till datorn och till
strobgeneratorn, se bild 36.

I strobgeneratorn jamfors avstandsspanningen i en jamfora-
re med spanningen fran en svepgenerator. (Svepgeneratorn
startas av synkpulsen och avger en med tiden linjart stigan-
de spanning).

D3 spanningen fran svepgeneratorn (svepspanningen) stigit
till samma varde som avstandsspanningen alstras genom ett
regenerativt forlopp den strobpuls, se bild 34, som Oppnar

porten 1 detektorn.

Svepspanning

Avstands—
spanning

|
|
|
Synkpuls ——__—_L I L 'l
|
|
|

Strobpuls — h h

4215 P

Bild 34, Alstring av strobpuls, princip
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Harigenom erhalls i detektorn en ny felsignal som i sin tur
styr avstindsgeneratorn. Detta fortgar tills felsignalen fran
detektorn ar noll (porten har da vandrat mot ekopulsens noll-
genomgang, A bild 32). Pa detta satt har en avstandsloop
slutits och radarn foljer pa markekot i antennens elektriska

axelriktning.

Vid avstindsmatning mot markmal avger avstandsgenera-
torn i utgangslaget en fast spanning motsvarande 2400 m

varvid strobpulsen ar parkerad pa detta avstand.
For att forhindra radarlasning pa annan nollgenomgang an

A bild 31, initieras avstandsmatningen med radar av da-
torn. Detta sker pa ett sadant avstand ddr risken for 1dsning

pa felaktig nollgenomgang (radarns sidolober) ar liten.
Ovanstaende forfarande ar mojligt genom att radaravstands-
matningen foregas av avstandsmatning genom triangulering.

Anm Triangulerat avstand utgor avstandet mellan flygplanet
och den punkt pa marken dar riktmarket pekar. Det
beraknas i datorn pa basis av flyghojd, flygplanets
attityd samt riktmarkets utstyrning.

For att datorn ska beordra avstandsmatning med radar
kravs att:

Ty

1 Skedesviljaren star i lage ANF

2 Jaktattackvaljaren i lage ATTACK
3 Triangulering pagar och osakring utforts

Betraffande datorns anviandning av radaravstandet vid sik-
tesberakningarna under anfall mot markmal samt de villkor

som maste uppfyllas for att avstandsmatning genom trian-
gulering ska ske, hanvisas till avsnittet SIKTNINGSFUNK-

TIONER.

AVSTANDSMATNING MOT LUFTMAL

Avstandsmatning mot luftmail indelas funktionsmassigt i dels
fangning och dels lasning och f6ljning.

Fangning

o ELSR- Vid fangning anvinder avstindssystemet ekosignalen fran
mottagarsygtemets indikatorkanal da denna utnyttjar lob-
formning for "markekoundertryckning".

Ekosignalen matas till avstindssystemets fangningskretsar,
vilka utgors av fel- och ekodetektorer med breda portar.
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Feldetektorn fungerar i princip sa att en strobpuls oppnar 1
tva portar (ingangar) i detektorn, en"tidig" och en "sen" —
port, och endast nar dessa ar oppna kan detektorn ta emot

nagon ekopuls. 1

Nar en ekopuls intraffar i detektorn nar den "tidiga'" porten
ar oppen alstras en negativ felsignal. Intraffar ekopulsen 1
detektorn nar den "sena" porten ar oppen erhalls en positiv
felsignal. Da ekopulsen befinner sig delvis inom den "sena"
och delvis inom den "tidiga" erhalls en skillnadsspanning
som blir noll da ekot ligger symmetriskt kring gransen (nol-
laget) mellan "tidig" och "sen" port, se bild 35.

/ Positiv felsignal

| l
1

Breda portar _J_”__i_ W é
Tidig / f \

Nollage

Sen

W——a@ﬂ'

| Negativ felsignal

l
| W‘Jﬁzﬁ
’-—l l——l\ Felsignal = O e

Bild 35, Alstring av felsignal, fangning luftmal (erl)

Under fangningsskedet avger avstandsgeneratorn i utgings-
laget en fast spanning som motsvarar ett avstand av 1000 m.
Avstandsspanningen jamfors med svepspanningen varvid en
strobpuls alstras.
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Lasning, foljning

Strobpulsen oppnar 1 sin tur portarna i detektorn, forst den
"tidiga" och darefter den "sena'". Detta innebar att portarna

i utgangslaget tacker avstandsomradet 1000 - 2200 m, varav
den "tidiga" ticker avstandsomradet 1000 - 1200 m och den

"sena" omradet 1200 - 2200 m.

Da fangningsskedet pabor]as avger avstandsgeneratorn en
kontinuerligt okande spanning, varvid portarna avsoker om-
radet fran 1000 m till 6100 m med en hastlghet av 2000 m/s.

Detta forlopp upprepas kontinuerligt sa lange nagot eko inte
patraffas inom avsokningsomradet. Atergang fran 6100 m

till 1000 m sker mycket snabbt.

D3 ett eko med tillracklig styrka (amplitud) patraffas inom
avsokningsomradet drar ett rela i fangmngskretsarna vilket

resulterar i att hastighetsstyrning av avstandsgeneratorn
bortkopplas och avstindsspanningen fran denna far ett kons-

tant varde.

Feldetektorn inkopplas nu med sina breda portar. Befinner
sig ekopulsen inom tex den "sena" porten blir felsignalen

(erl) fran detektorn positiv, se bild 35,

Felsignalen pafors avstandsgeneratorn, vilket resulterar i
att avstandspanningen fran generatorn andras. Detta fortgar

tills att ekopulsen befinner sig i gransen mellan tidig och
sen port (nolliaget), se bild 35, da felsignalen fran detektorn

blir lika med noll.

I detta lage overgar fangningsskedet till lasning och foljning
varvid en omkoppling sker i mottagarsystemet fran indika-
torkanal till avstandskanal, se bild 36, Detta indikeras av

att avstandslinje presenteras i SI och CI-presentationen ut-

slacks.

Vid lasning och foljning utnyttjas ekopulserna fran motta-
garsystemets avstandskanal. Denna kanal utnyttjar inte "lob-
formning™” (inte nodvandigt ur markklottersynpunkt) utan an-

vander istallet automatisk kanslighetsreglering.

De AKR-reglerade ekopulserna signalbehandlas i 1ldsnings-
och foljningskretsarna av en feldetektor med smal port, pa
motsvarande satt som vid avstandsmatning mot markmal.
Felsignalen benamnes i detta fall for er, se bild 36,

Vid avstandsmatning mot luftmal i4r antennen fast inriktad

relativt flygplanet, rakt fram i sidled och dumpad 0,8° re-

lativt flygplanets x-axel. Siktning sker optiskt, varmd flyg-
foraren haller siktespresentationen pi malet, som da ock-
sa ligger inom radarloben.
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Minnesféljning

M7780-400172
Del Kap Sida

2 I 31

(Sida 32 blank)

Avstandsmatningen 1nitieras nar fixomkopplaren momentant
trycks in till lage T 1, under forutsattning att skedesvaljaren
stir i l1age ANF och att modomkopplaren star i lage A 1 el-

ler A 2.

Avstandsmatningen avbryts nar modomkopplaren stalls i
lage A O.

Betriaffande vapenvaljarens och jaktattackvaljarens install-
ning se manoverlogikschema:

Anfall IRRB, Akan, RB 05, Lysbomb

Om ekopulsen vid fol jning uteblir fortsatter avstandsspan-
ningen att forandras pa samma siatt som innan ekopulsen
bortfoll. Detta sker genom att avstandsgeneratorn minns
hastigheten, se bild 33, Avstandsgenerator, princip. Syste-
met halls last i detta lage genom sjalvhallning. Aterkommer
ekot inom ca 3 s foljer systemet ater med fulla prestanda.
Aterkommer ej ekot inom ca 3 s upphor foljningen och den
automatiska avsokningen startar fran utgangslaget.



M7780-400172
Del Kap Sica

2 I 33

FORSVARETS MATERIELVERK
Huvudavdelningen for flygmateriel

FPL AJ37 M5800-370011
BESKRIVNING OCH HANDHAVANDE

! | § @ % Omkoppling LIN/LOG
| FLI-37

e emamcssra TR ﬁ.*“ 'ﬂ J 11

. —
e

'j. o,y T
"™

v i

e e R |

R g . :
N R { E [y
el "y .Y | '
L o B gl Y e W=, 2 - .
) | ﬂuﬁu&?@ﬂ ""I1' ar ¥ P o e |
L v R ] . P
3 i B ol il _reas p— —— s e B
PR T (R P El pn e
S e e, Eh _-._"" i 1:1 3 -‘.":" e =
ey .:“-H;ﬁﬁ:.ﬂ VY
-'."'l. r
e

¥ B

4215 C

Bild 36, Radar PS-37/A, principschema
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Bild 37. Radar PS-37/A, manodverorgan
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BESKRIVNING OCH HANDHAVANDI:

MANOVERORGAN

Manovreoering av radar och shmvoerkande utrustningur sker
med nedanstionde muanoverorgun vin on ) radurn Inhyggad

manoverlogikenhet,

o Radarpanel med handkontroll
e Vapenpanel

o FK-viljare

o Vapenviljure

o Jittringsomkopplare

RADARPANEL MED HANDKONTROI.I. (1)

Radarpanelen, se bild 37, innehiller fol jande manoverorgan:

AS-villjare (2). AS-viiljaroen anviinda f6r Inkoppling av olika
storskyddsfunktioner { radarn.

Passivspaningsomkopplare (3). Mod passlveapaningsomkopp-
laren inkopplas passiv spaningsfunktion under forutsiattning

att modomkopplaren stiar { lage A 0.

Omkopplaren har tvll ligen:
TILL: antennen utfor brett sokprogram med forinstalld an-

_ tennhojdvinkel
FRAN: antennen ar parkerad

Omkopplare PULS/NORMAL KORT (4). Mod omkopplaren
kan, for att eko med kort varaktighet, liittarce ska upptilckas,

en i CI inbyggd pulsfdrllingningsfunktion kopplas in och ur,
se dven tabellen PRF och pulsliingder under SANDARSYSTE M.,

Skedesviljare (5). Med skedesviiljaren anpassas radarfunk-

tionen till aktuellt uppdragsskede.
I lage BER ar radarn normalt franslagen. Nar flygplangene-

ratorn inkopplas erhaller radarn stromforsorjning och for-
varmning paborjas.

Nar skedesvaljaren stalls 1 lage NAV inkopplas ovriga kret-
sar, dock tidigast 180 sekunder efter generatorinkoppling.

Forvarmning av radarn sker aven i lige BER nar BRAGG

ar ansluten och vapenvaljaren star 1 lage IRRB eller nar
bade vapenviljare och jaktattackvaljare ar instillda for jakt-
alternativ, d vs vapenvaljaren i nagot av lagena AKAN,

AKAN + RB 05 eller RB 05 samt jaktattackvidljaren 1 nagot av
lagena RB 05 LUFT, AKAN JAKT eller IRRB.

I skede ANF inkopplas funktioner anpassade till aktuellt

attackvapen.
I skede LANDNING NAV och P/O erhills samma radar-
och CI-funktioner som i skede NAYV.

LAND/SJO-omkopplare (6). Se beskrivning DOPPLERENHET
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Handkontrol]

LIN/LOG-omkopplare (7). Med omkopplaren kan linjar eller
logaritmisk forstarkning valjas i mottagarenhetens indika-

torkanal.

RR TILL (8). Vid onormala elektriska eller termiska pa-
kanningar overgar radarn i tillstandet forvairmning dvs

utan arbetande sandare, mottagare eller antenn. Om om-
kopplaren hiarvid trycks in sker atergang till normal drift

om den otillatna pakanningen ar forsvunnen.

Handkontrollen ar placerad pa radarpanelen och har foljan-
de manoverorgan:

Handtag (9). Handtaget ar omstallbart saval i sidled som i
langdled och anvands tillsammmans med fixomkopplaren for

manovrering av cirkel- och videomarkorerna. Handtaget
aterfjadrar normalt till ett neutrallage, men om det fors
langst bakat till hoger erhalls ett parkeringslage.

Hinderindikeringsomkopplare (10). Med omkopplaren inkopp-
las radarns hinderindikeringsfunktion. Bortkoppling av hin-

derindikeringsfunktionen sker nar modomkopplaren (11)
stalls i lage A O.

Modomkopplare (11). Modomkopplaren anvands tillsammans
med andra omkopplare for inkoppling av olika funktionsmo-
der i radar och CI. Omkopplaren ar en vippstromstallare

med fol jande tre lagen:

A 0: omkopplaren framat. Sandning sker i konstlast samti-
digt som sektor PPI med planpresentation (syntetisk
presentation) presenteras pa CI. Antennens sokprogram

styrs av passivspaningsomkopplarens lage.

A 1: omkopplaren i mellanlage. Sandning over antenn, brett
sokprogram samtidigt som sektor PPI med ekopresen-

tation erhalls pa CI.

A 2: omkopplaren bakat. Sandning over antenn, smalt sok-
program (+32°) samtidigt som B-skop (£20°) med
ekopresentation erhalls pa CI.

Modomkopplaren har ej nagon funktion vid anfall mot mark-
m3il (mod RFMARK).

Avstandsomradesomkopplare (12). Med omkopplaren inkopp-
las olika avstandsomraden i CI. Omkopplaren bestir av en

ratt som ar aterfjadrande mot ett sniapplage. Nir ratten

fors uppat fran snapplaget erhalls omkoppling till nirmast
storre avstandsomrade och nir ratten fors nedit frin snipp-
laget inkopplas narmast mindre avstindsomriade. Indikering

av valt omrade presenteras pa CI.
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VAPENPANEL (17)

FK=-viljare (20)

Fixomkopplare (13). Fixomkopplaren bestar av en aterfjad-
rande tryckstromstallare med tre ligen:

T 0 = Neutrallage

T 1 = Stromstallaren intryckt till en tryckpunkt
(aterfjadrande till T 0)

TV = Stromstallaren helt intryckt
(aterfjadrande till T 0)

Fixomkopplaren anvands i kombination med handtaget vid
fixtagning.

Dessutom anvands fixomkopplaren vid anfall mot luftmal,
varvid forsok till avstandslasning initieras (avstandsluckan

frigors fran fast avstand).

Minnesbildsomkopplare (15). Med omkopplaren inkopplas
minnesmod i radar och CI, vilket innebar att nar antennen

nar sitt vindlage overgar radarn till sandning i konstlast,
antennen parkeras och den pa CI inskrivna presentationen
bibehalls oforandrad under en tid. Minnesmoden bortkopp-
las nar modomkopplaren fors till lage A 0 eller A 2 samt

vid overgang till hinderindikering.

Antennhojdvinkelpotentiometer (16). Med potentiometern ar
antennen i spaningsmoder styrbar i hojdled. Dessutom ar
potentiometern forsedd med ett snapplage som ger en an-
tennhojdvinkel som ar anpassad till inkopplat avstandsom-

rade pa CI och aktuellt flyghojdsintervall.

MKR-potentiometer (14). Med potentiometern kan forstark-
ningen i mottagarsystemets indikatorkanal regleras. Poten-

tiometern ar forsedd med ett snapplage, vilket anpassats sa
att basta upptackbarhet erhalls vid spaning mot sjomal med

inkopplad PPI-presentation.

Vapenpanelen innehaller ett flertal manoverorgan, av vilka
endast jaktattackvaljaren paverkar radarfunktionen:

Jaktattackvaljare (18) anvands for vapenval for avfyring och
darmed val av siktesmod och radarmod. Viljaren anvands

i kombination med vapenvaljaren och paverkar radarfunk-
tionen under beredskap och anfall,

Med FK-valjaren inkopplas ett i CK37 inbyggt program in
1 radarsystemet.

Resultatet utvarderas pa centralindikatorn samt pa funk-
tionskontrollindikatorn (19).
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Vapenviljare (22)

Vapenviljaren, placerad pa vapeninstallarpanelen i hoger
apparatrum, tillhor beviapningssystemet och initierar den
vapenberoende radarfunktionen.

Vapenviljaren har foljande lagen: IR-RB, IR-RB/AKAN,
IR-RB/AKAN/RB 05, IR-RB/RB 05, IR-RB/LYSBOMB, IR-

_RB/BOMB, IR-RB/RB 04 samt IR-RB/ARAK.

Jittringskomkopplare (21)

Med jittringsomkopplaren i lage TILL erhalls en slump-
massig variation av pulsrepetitionsfrekvensen. Stromstal -

laren ar placerad i hoger apparatrum och kan ej paverkas
under flygning. Vid flygning ska omkopplaren alltid sta i 1a-

ge TILL.

STORSKYDDSFUNKTIONER

Radarn ar bla utrustad med nedanstaende storskyddsfunk-
tioner.

Liskretsar med uppgift att hoja signal/brusforhallandet hos
en brusstord signal.

Speciell AKR (SAKR) framst avsedd for att oka storhallfast-
heten mot brus i de fall da eko ligger vid sidan av storkallan

(smal lob 1 sida).

Bandpassbegransarei forsta hand avsedd for att oka stor-
hallfastheten vid svept CW-storning och pulsstorning med

korta pulslangder.

Storskyddsfunktionerna inkopplas med AS-valjaren pa radar-
panelen och kan kombineras pa foljande satt.

Kombination
(Lage pa
AS-viljare) Funktion

0 Inga storskyddsmedel inkopplade
1 Styrd dimpning
2 Styrd dimpning samt laskretsar

3 Speciell AKR samt laskretsar

4 Speciell AKR

5 Bandpassbegrinsare

6 Bandpassbegransare samt laskretsar

7 Ej lobformning i sida och h6jd (=summalob)
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AS-viiljarens ldge paverkar ej radarn vid avstindsmitning, 1:6
hinderindikering eller radartystnad,

Styrd dampning ar inkopplad i foljande moder, jfr avsnittet 1.7

Radarmoder: -
AS-lage 9

Mod 0 1 2 3 4 5 6 { |0

RBK, RSK X X X - - - —~ X

RB 04, RS 04 - X X - - - - -

RBJR. RSJR - X X - - - - X

RBH, RSH X X X X X X X

FUNKTIONSKONTROLL

Radarn ar forsedd med inbyggd provningsutrustning, som
tillsammans med annan utrustning i flygplanet mojliggor
kontroll av radarns funktion.

Samtidigt med radarn kontrolleras aven radarpresentationen
pa centralindikatorn samt viss samverkan mellan radar,
CK37 och FLI-37.

Funktionskontroll kan utforas av forare eller servicetekniker
och ar ej beredskapshindrande.

Yttre hjalpmedel ar beredskapsaggregat (Bragg) for forsorj-
ning av elkraft och kyl/varmluft.

Betraffande funktionskontrollens genomforande hanvisas till
avsnittet FUNKTIONSKONTROLL.

RADARMODER

Radarns arbetssatt och CI-presentationens utseende ar bund-
na till varandra i ett antal radar- och CI-moder. I nedansta-
ende avsnitt foljer en beskrivning av radarns funktion i olika
moder samt en sammanstallning, i form av manoverlogik-
schema, over de radar- och CI-moder som kan erhallas un-
der olika skeden av ett uppdrag. Beskrivningen forutsatter

AS-lage 0.

Manoverlogikschemat Navigering ar forsett med forklarande
text over hur schemat ska lasas och galler som typexempel,
varfor ovriga schema ej forsetts med motsvarande text.
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Radarmod Funktion

RX Sandning i konstlast

Antennen parkerad
Mottagaren blockerad

RBX Sandning i konstlast
Brett sokprogram
Smal lob i sida
Mottagaren i funktion
Forinstalld antennhojdvinkel,

manuellt styrbar +£1009
kring forinstillt varde

RFX Sandning i konstlast
Antennen riktad "rakt fram?™"

RBK Sandning 6ver antenn
Brett sokprogram
Smal lob i sida
Forinstdlld antennhojdvinkel

beroende pa flyghojd och in-
kopplat avstindsomrade i CI
Antennen styrbar +10° kring
forinstillt varde

Styrd dampning

RSK Sandning 6ver antenn
Smalt sokprogram
Smal lob i sida
Forinstdlld antennhojdvinkel
beroende pa flyghsdjd, och in-
kopplat avstandsomrade pa CI
Antennen styrbar £10° kring
forinstédllt virde
Styrd dimpning

RBH Sandning over antenn
Brett sokprogram
Smal 1lob i hojd
Forinstdlld antennhtjdvinkel 0°,
styrbar +10°
Styrd dimpning

RSH Sandning 6ver antenn
Smalt s6kprogram
Smal lob i hojd

Forinstdlld antennhgjdvin-
kel 09, styrbar +1(Q0

Styrd dimpning
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Radarmod

Funktion

RB 04

RS 04

RFMARK

RB JR

RS JR

RF JR

Sandning dver antenn
Brett sokprogram
Smal lob i sida

Forinstalld antennhéjdvinkel
beroende pa flyghojd och in-
kopplat avstandsomrade i CI,
styrbar £10° kring forinstillt
varde

Saindning 6ver antenn
Smalt sokprogram
Smal lob i sida

Forinstalld antennhojdvinkel
beroende pa flyghdjd och in-
kopplat avstandsomrade i CI,
styrbar +£10° kring forinstillt
varde

Sandning 6ver antenn
Antennen riktad "rakt fram?"

Avstandssystemet uppkopplat
for foljning pa markeko

Sandning over antenn

Brett sokprogram
Smal lob i hojd

Forinstalld antennhojdvin-
kel +1,59, styrbar +10°

Sandning over antenn
Smalt sokprogram
Smal lob i hojd

Forinstilld antennh‘djd(\)rin-
kel +1,5°, styrbar +10

Sandning over antenn

Antennen riktad "rakt fram?"
Smal lob i h6jd (vid fangning)
Avstandssystemet uppkopplat

for lasning och f6ljning mot
luftmal

M7780-400172

Sida
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Bild 38, Manoverlogikschema Navigering

Under navigeringsskedet finns som framgar av ovanstaende
manoverlogikschema tre olika grundmoder, mellan vilka om-

koppling kan ske med modomkopplaren.

I 1age A 0 erhalls grundmoden RX/CPP, vilket innebar att
radarn sander i konstlast med parkerad antenn. P3 central-
indikatorn presenteras ett syntetiskt antennsvep (planpre-
sentation) med avstands- och sidvinkelmarkeringar samt

cirkelmarkor.

Med passivspaningsomkopplaren inkopplas mod RBX/CPP
varvid an}ennen utfor brett sokprogram och eventuell elekt-
ronisk storning inom installt frekvensomrade kan registre-

ras.
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Nar modomkopplaren fors till A 1 erhalls grundmoden RBK/
/CPK. Detta innebar att radarn sinder over antenn med brett
sokprogram och ekopresentation erhalls pa centralindika-

torns sektor PPI.

I grundmod RBK/CPK kan tre andra moder valjas, namligen
fixtagningsmod RBK/CPFIX, minnesmod RX/CPM och hin-
derindikeringsmod RBH/CPH.

Fixtagningsmoden RBK/CPFIX erhalls nar fixomkopplaren
trycks in i lage T 1, varvid ett fartkompenserat sektor PPI
erhalls. I cirkelmarkoren presenteras samtidigt en video-
markor (kryss) som manuellt kan forflyttas med handkon-
trollen pa radarpanelen. Fixtagningen verkstalls nar fixom-
kopplaren trycks in till 1age TV, varvid cirkelmarkoren in-
tar videomarkorens lage och videomarkoren forsvinner och

mod RBK/CPK erhalls.

Minnesmoden RX/CPM erhalls nar minnesbildsomkopplaren
trycks in, varvid antennen parkeras nar den nar vandlage,
sandning sker over konstlast och CI-presentationen bibe-
halls oforandrad under en tid. Pa CI presenteras dessutom
avstands- och sidvinkelmarkeringar samt cirkelmarkor som

ligger stilla relativt kartbilden.

Fixtagning kan aven utforas i minnesmod varvid styrorder
erhalls i SI och pa korsvisarna. I detta lage presenteras in-
te videomarkoren under fixtagningen. Minnesmoden bort-
kopplas nar modomkopplaren fors fran lage A 1 till A 2 eller
A O eller om hinderindikeringsomkopplaren intrycks.

Hinderindikeringsmoden RBH/CPH valjs genom att hinder-
indikeringsomkopplaren pa handkontrollen trycks in. Radarn
arbetar da med brett sokprogram med forinstalld antenn-
hojdvinkel. Smal lob i hojd anvands for att eliminera mark-

ekon och indikera flyghinder.

Cl-presentationen utgors av sektor PPI med avstands- och
sidvinkelmarkeringar samt cirkelmarkor.

Hinderindikeringsmoden ar overordnad de andra moderna i
A 1-laget pa sa satt att oavsett vilken av de andra moderna

som valts erhalls alltid mod RBH/CPH nar hinderindiker-
ingsomkopplaren manovreras.

Nar modomkopplaren fors till lage A 2 erhalls grundmod

RSK/CEK, varvid radarn overgar till smalt sokprogram
(£32°) samtidigt som ett fartkompenserat B-skop erhalls

pa CI.

Om hinderindikeringsomkopplaren intrycks i denna mod er-
halls mod RSH/CEH. Detta innebar att radarn arbetar som

vid RBH men med smalt sokprogram och att presentationen
1 CI utgors av anliggande B-skop. Presentationen pa B-sko-
pet representerar i denna mod avstandet 1000 m framfor

flygplanet och 10 km framat.
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For hinderindikeringen galler att omkoppling mellan de tva
moderna RBH/CPH och RSH/CEH kan ske med n}odomkopp-
laren utan att hinderindikeringsomkopplaren behover man-

ovreras.

Bortbrytning av hinderindikering sker forst nar modomkopp-
laren fors till lage A O.

ANFALL RB 04

—faHE
TILL

Pass. RBOd R
D C RO O~ -
RX_ -
e B
4215 R
Ot
CEOQ
|
Teckenférklaring
. Radarmod
Vapenvaljare Cl—mod
@ Skedesviljare O Fixomkopplare
l:l Passiv—spaningsomkopplare
Modomkopplare Minnesbildsomkopplare

Bild 39, Manoverlogikschema anfall RB 04

ANFALL ARAK

REX BBk
ATT MARK
GG s
_ Radarmod
Vapenvaljare Cl—mod

@ Skedesvaljare D Automatisk manover
-4215 S

Teckenforklaring

Bild 40, Manoverlogikschema anfall Arak
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Vid avfyring av RBOS erhliler radarn A Q--signal
oberoende av modomkopplarens lage.

Vapenvaljare Fixomkopplare

Skedesvaljare Jakt/attack—valjare

Modomkopplare l> Automatisk manover

Radarmod

Cl—mod Passiv—spaningsomkopplare
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Bild 41, Manoverlogikschema anfall IR RB, Akan, RB 05 och
Lysbomb
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Bild 42, Manoverlogikschema bombfallning
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Bild 43, ManoOverorganens normala instillning vid aktuella
operativa moder, tabell
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ROBOTBEVAPNING
RB O4E

Hojdroder

Skal, framkropp

<

ROBOT 04E ar en krutraketdriven sttuckrobot med ukiiv ra-
darmalsokare avsedd att unviindas mot lundstignings-,
transport- och eskortfartyg., Rohoten kan slittus in sédvidl maot
fartygssamlingar av varierande storlek och spmmansiti-
ning som enskilda fartyg. Flygplanet kan medféra upp till tre
robotar placerade { balkligena 1, 6 och 7,

Roboten har nosplacerade s8id- och hojdroder { kors samt

i vingbakkanten placerade skevroder. Vingarnas fraumkanter
har pilform och vingspetsarna dr forsedda med dndskivor,

se bild 44, P4 robotens hogra sida under en dtkomstlucka
sitter en omkopplarpanel, pi vilken vissa taktiska och opera-
tiva installningar kan goras under klargoringen,

Elansiutning
Lavetl
Skal bhakkropp
Dysa

y
\

Fiéstanordning

Skovroder Andskiva

Vinge
Mellankropp 304-00-0003

Sidroder

Bild 44, RB 04E med lavett, perspektivisk oversikt
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STYRSYSTEM

Robotens samtliga roderservon ar tryckluftsmanovrerade.
Servona far styrimpulser fran en styrautomat, som arbetar

efter informationer fran robotens malsokare och hojdhiallare.

se bild 45, Styrautomaten innehaller ett vertikalgyro och ett
kursgyro, vilka ger erforderliga attitydreferenser, samt
momentgyron, vilka ger signaler for dampning av storning-
ar i samtliga axlar. For att robotens tipp- och rollreferens
ska vara tillrackligt noggrann nar robotens friflygningsfas
inleds slavas styrautomatens vertikalgyro under den flyg-
planburna fasen fran flygplanets flyglagesgivare.

Om fel intraffar pa slavsignalen fran fpl (FLI OK upphor)
omkopplas robotens gyro till sjalvlodsokning (reservmod).

Slavsignal
l
STYRAUTOMAT
Vertikal-
gyro

Kurs—

tillskott Skevioder

AKTIV/PASSIV

‘ SOKARE

HOJD- Moment—
HALLARE gyron

SBIVO
Elektronik— Sidroder —

l enhet l $ETVO

S

Y HOopdroder >
S@IVO

\:]
|8

\ / 3063 M

Bild 45, Styrsystem RB 04E, princip

Efter fallning styrs roboten med tippattityd ca -7° ned till

en viss hojd dar instyrning till sluthojd paborjas. Vid serie-

eller salvfallning kopplas olika kurstillskott momentant in
sa att robotarna styrs ut med visst kursfel under ca 8 s,
varefter robotarna atergar till fallningskursen. Darmed

minskar risken for kollision. Kurstillskottet till respektive
robot stalls in av mekanikern under klargoringen. Under he-
la friflygningsfasen ar roboten stabiliserad till banknings-

vinkel 0°.

Efter fallning mater hojdhallaren robotens hojd over vatten-
ytan och pa lamplig hojd startas ett nedtagningsprogram som

styr roboten till sluthojden. Denna hojd halls darefter av

hojdhallaren fram till malet.
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Hojdhallaren ar i princip en CW-radar som sdander en frek-
vensmodulerad barvag. Den utsdanda bdrvigen reflekteras
mot vattenytan eller foremal under roboten och uppfingas
av mottagarens antenn. Den mottagna signalens frekvens
jamfors med den utsanda och skillnaden 4ar direkt propor -
tionell mot signalens gangtid och darmed robotens hoid.

Malsokaren ar i princip en monopulsradar med hoppande
frekvens, dvs frekvensen varierar slumpmassigt frin puls
till puls. Malsokaren har till uppgift att, nar roboten nitt
sluthojden automatiskt spana efter och lasa p4a mal. Om {Ora-
ren fore fallning av roboten staller malvalsomkopplaren |
lage ENKEL erhalls lasning pa forsta indikerade mil som

uppfyller mallasningskraven.

Vid GRUPP-malsval kommer mallasning att erhillas efter
de val som gjorts pa omkopplarpanelen for varje enskild ro-
bot, om kraven pa malens inbordes avstind och ldge 4r upp-
fyllda. Detta mojliggor ett optimalt utnyttjande av samtidigt
fallda robotar genom att de fordelas pa olika enheter inom
malgruppen. Dubbeltraffar kan dock inte helt undvikas, vilket

i viss man reducerar salvans effekt,

Malsokaren kan pa marken stallas in i tva alternativa moder,

DRIVSYSTEM

Drivsystemet utgors av en krutraketmotor. Motorns forbran-
ning sker relativt langsamt och med konstant drivkraft, vil-
ket ger roboten hog underljudsfart. Brinntiden ar 60-75 s
beroende pa temperatur. For att robotarna vid seriefallning
ska separeras i djupled tander robotarna vid olika tidpunk-

ter beroende pa balklage och robotindivid.

VERKANSSYSTEM

Verkan i malet astadkoms av ett verkanssystem vars strids-
del ger kraftig tryckverkan. Laddningen bringas att detonera
pa signal fran zonror eller utlosningsimpuls frin en anslags-
slinga vid direkttraff, se bild 46,

ANSLAGS—
SLINGA A - \
ZONROR A

T STRIDSDEL
ZONROR B : -~ K.

. B sit N ',
' ; ;I: "\ \ t‘b' " Hﬁ_, \ :
%
ZONROR C ‘ \ \\
| V N

Bild 46, Verkanssystem, princip

-3063 N
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Roboten stromforsorjs fore fallning (uppvarmningsfasen)
med glodspanning och gyrospanning fran flygplanet. Vid av-
fyring aktiveras rohotens batteri, som darefter stromfor-
sorjer roboten under dess friflygning.

I ‘A V,,:r’u,-

[,avetten utgor forbindelselank mellan roboten och flygplanets
hevapningsbalk. Den innehaller viss elektronik, som fore fall-

ning overfor och Overvakar spanningar och signaler till ro-
boten. I lavetten finns aven en fallmekanism med elkrutpa-
tron {or frigoring av roboten. Lavettens robotinfastning ar

forspand.

JIUUNKTION

I nedanstaende text och bild 47 behandlas kortfattat robo-
tens elkretsar fran det att flygplanet star i beredskap tills

fallningsforloppet ar avslutat.

ppviirmning

Nar huvudstrommen slas till och bragg ar ansluten inkopplas
sekundarskena A 200 V~. Harvid stromforsorjs vissa enhe-
ter i lavett och robot. Bla varvas styrautomatens vertikal-
gyro upp och lodsokning paborjas. Nar fplmotorn startas

och generatorn kopplas in till flygplannatet kopplas aven se-
kundarskena C 200 V~in till roboten och forser denna med
glodspanning. Nar flyglagesgivaren har snabbrests slavas
styrautomatens vertikalgyro fran denna.

Fillning

Osakring och fallning sker med avtryckaren pa styrspaken.
Da avtryckaren (med landstallet infallt) trycks in ges fall-
signal till impulsenheten under forutsattning att lastvaljaren
star 1 lage OPERATIV och vapenvaljaren i l4ge RB 04.

For att fallsignal ska erhallas ska dessutom jaktattackval-
jaren i forarrummet sta i annat lage an IR-RB.

Nar impulsgivaren i impulsenheten far fillsignal och foraren
valt lage SERIE pa fallsittsomkopplaren avger impulsgiva-
ren fallimpulser med ca 2 s intervall i tur och ordning till
robot i balklage 7, 6 och 1. Vid seriefallning fullfoljs fall-
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Fallindikering

Nodfallning

ningen av samtliga robotar dven om avtryckaren ater skulle
slappas ut. Saknas robot i nagot av balklagena sker automa-

tiskt framstegning till nasta balklage, varvid fallningsinter-
vallet fortfarande ar 2 s. Vid val av IMPULS avger impuls-

givaren ny fallimpuls forst sedan avtryckaren slapps och
anyo trycks in.

Fallimpulsen till roboten initierar i denna, bla aktivering av
robotbatteriet vilket dirmed overtar kraftforsorjningen,
samt inkoppling av tryckluft till roderservona. Dessutom
bryts slavningen av styrautomatens vertikalgyro fran FLI 37

bort. Om foraren valt GRUPP initieras aven malvalslogiken
i robotens malsokare. Efter ca 0,6 s utloses fallmekanis-
mens elkrutpatron och roboten separerar fran lavetten.

Nar aktuell robot vid impulsvis fallning eller samtliga ro-
botar vid seriefallning har lamnat flygplanet tands lampan
FALLD LAST med fast sken efter 2 s (intraffad lastfallning).

Skulle robotarna inte lamna flygplanet tands lampan med
blinkande sken (utebliven lastfallning). Indikeringen upphor
i bada fallen vid sakring eller vid impulsvis fallning vid for-

nyad fallimpuls.

Lampan FALLD LAST tiands dven med blinkande sken om
nagon robot finns kvar nar skedesvaljaren stalls i lage NAV

efter anfallet. Denna indikering slacks genom intryckning
av huvudvarningens kvitteringsknapp.

Nodfallning av robotarna kan ske nar flygplanet befinner sig
1 luften. Initiering sker med tryckstromstallaren NODF VAP,

varvid samtliga lavetter med robotar skjuts bort fran bevap-
ningsbalkarna av tva elkrutpatroner per balk. Om robotarna
inte lamnar flygplanet efter fallimpuls tinds lampan FALLD
LAST i forarrummet med blinkande sken. Lampan sliacks
genom intryckning av huvudvarningens kvitteringsknapp.
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